Uputstva za koristenje

Sistem suceljnih sila — 1 ¢vor

Sadrzaj
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1 Uvod:

Aplikacija prikazuje sistem u ravnotezi s jednim ¢vorom C i dva oslonca A i B. Na ¢vor mogu
djelovati jedna ili dvije ulazne sile, a aplikacija kao rjeSenje prikazuje rezultante sile prema
dva oslonca.

Vrijednosti ulaznih parametara se popunjavaju u gornjem lijevom kutu aplikacije. Nakon §to
se neki parametar izmjeni, sistem se automatski azurira. RjesSenje se prikazuje pritiskom na
potvrdni okvir ,,Prikazi rjesenje* pri cemu se prikazu vrijednosti rezultantnih sila te se ujedno

I vizualiziraju.
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Slika 1 Prikaz aplikacije

U nastavku slijedi detaljniji opis korisnickih uputstva.

2 Alatna traka:
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Slika 2 1zgled alatne trake

Pomicanje — micanje poligona, bridova i to¢aka
Pomicanje grafickog prikaza

Olovka — pisanje olovkom po koordinatnom sustavu
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Q Zoom out — umanji prikaz
' Brisanje — brisanje poligona, bridova i to¢aka

3 Ulazni parametri:
Ulazni parametri se trebaju postaviti za Stapove CA i CB te ulazne sile F1 i Fa.
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Slika 3 Prikaz ulaznih parametara
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Slika 4 Prikaz sustava s gore navedenim ulaznim vrijednostima

3.1 Stap CA:
Stap CA povezuje ¢vor C i oslonac A.

Kut a 1 duljina Stapa lca odreduju kako ¢e Stap biti postavljen na koordinatnom sustavu. Kut a
se odreduje od pozitivnog smjera X osi do oslonca A. Duljina Stapa se ozna¢ava u metrima.

Pomocu padajuceg izbornika ,,Oslonaca® se odreduje orijentacija oslonca A. Moguce
orijentacije su gore, lijevo, dolje i desno.



3.2 Stap CB:

Stap CB povezuje ¢vor C i oslonac B.

Kut f 1 duljina Stapa lcg odreduju kako ¢e Stap biti postavljen na koordinatnom sustavu. Kut 3
se odreduje od pozitivnog smjera X osi do oslonca B. Duljina $tapa se oznac¢ava u metrima.

Pomocu padajuceg izbornika ,,Oslonacg* se odreduje orijentacija oslonca B. Moguée
orijentacije su gore, lijevo, dolje i desno.

3.3 SilaFi:
Ulazna sila F1 djeluje na ¢vor C intenzitetom F1 i pod kutem 2£F1. Kut £F; se odreduje od
pozitivnog smjera X osi. Intenzitet sile se oznacava u njutnima.

Ako je intenzitet sile postavljen na 0 N, tada sila ne djeluje na sustav i ne prikazuje se u
sustavu.

3.4 SilaF::
Ulazna sila F2 djeluje na ¢vor C intenzitetom F» i pod kutem 2F,. Kut £F; se odreduje od
pozitivnog smjera X osi. Intenzitet sile se oznac¢ava u njutnima.

Ako je intenzitet sile postavljen na 0 N, tada sila ne djeluje na sustav i ne prikazuje se u
sustavu.

3.5 Skala zasile:
Skala za sile sluzi za pregledniji prikaz svih sila, ulaznih i rezultantnih. Raspon skale je od
0.01 do 2 s korakom 0.01.

4 RjeSenje:
Rjesenje se prikazuje pritiskom na potvrdni okvir ,,PrikaZzi rjeSenje* pri ¢emu se prikazu
vrijednosti rezultantnih sila te se ujedno i vizualiziraju.

Rezultantne sile su Fca i Fcs, sile se uvijek prikazuju usmjerene prema osloncima.
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Resenje:

Slika 5 Prikaz rjesenja sustava



